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Technologies d’acquisition
Scanner laser 3D : caractéristiques

= Vitesse d’acquisition : jusqu’a 1.000.000 Pts/sec

= Portée du laser : jusqu’a 330 m
= Champ de vision : 360 ° Horizontal & 320 ° Vertical
= Densité : jusqu’a 250 000 Pts/m?

= Précision : +- 2mm




Technologies d’acquisition
Scanner laser 3D : Pont Tensift - Marrakech

Traitements et Livrables :

Orthophoto

. Nuage de points 3D




Technologies d’acquisition
Scanner laser 3D : Pont Roi Fahd - Bamako
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Technologies d’acquisition
Mobile Mapping Systeme : composition
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Technologies d’acquisition
Mobile Mapping Systeme : caractéristiques

= Vitesse d’acquisition : jusqu’a 80 Km/h

= Portée du laser : jusqu’a 330 m
= Résolution camera : 5 Mpx
= Densité : jusqu’a 2 000 Pts/m?

= Précision : +- 1cm







Valeur ajoutée :
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Technologies d’acquisition
Mobile Mapping Systeme
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Technologies d’acquisition
Prise de Vues Aériennes & LiDAR




Technologies d’acquisition
Prise de Vues Aériennes & LiDAR : caractéristiques

Camera DMC :
= Type : Grand Format

= Résolution : 13824 x 7680 pixels (px image 12um)
= Captage : RVB, IR et PAN

= Composition :
- 4 caméras haute résolution panchromatique
- 4 caméras multi spectrale




Technologies d’acquisition
Prise de Vues Aériennes & LiDAR : caractéristiques

LIDAR :

=" Mesure électronique de distance entre un capteur
laser aéroporté et l'objet a mesurer

= Vitesse d’acquisition : jusqu’a 500 000 pts/sec

= Densité : jusqu’a 50pt/m?

" Force : dépassement du couvert végetal



LiDAR : MNT/MNS

MNT & MNS



Technologies d’acquisition
Prise de Vues Aériennes & LiDAR : PROJET TER DAKAR

Nuage de Points 3D
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Technologies d’acquisition
Drones




I Technologies d’acquisition
Drones : caractéristiques

Voilure fixe :

= Densité du nuage de points meilleure a 1 500 pts/m?

= Précision meilleure a +/-2cmen XY et Z
= Hauteur de vol a partir de 80 metres

= Une résolution ortho meilleure a GSD 2,5cm

= Photos brutes : RGB ou Multispec




Technologies d’acquisition
Drones : caractéristiques

Voilure tournante :

= Précision meilleure a 1mm
= Hauteur de vol a partir de 2 metres

= Une résolution ortho meilleure Imm

= Photos brutes : RGB, Thermique ou Multispec

= Drone multicapteurs



Technologies d’acquisition
Drone : Projet du Pont a Haubans SIDI MAAROUF
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Drone : Calcul de cubatures des stocks et terrassements

Nuage de Points 3D FIAMT



— Technologies d’acquisition

Drone : Projet Noeud A — Azbane CASABLANCA
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I Technologies d’acquisition
Drone : Pont Tanssift - Marrakech
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Traitement

Acquisition données Acquisition données Mise en

brutes : Nuage de Trajecto place
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Traitement de données :
Classification / Nuage de
points / Ortho / Restitution



Traitement

Suite

Produits dérivés

Plan Modélisation
Topographique 3D
Photos panoramiques
360°




Creation de la valeur ajoutée
BIM et Maquette numérique 3D : Projet de I'échangeur de Ben Yekhlef
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Creation de la valeur ajoutée
BIM et Maquette numérique 3D : Projet de I'échangeur de Ben Yekhlef




Creation de la valeur ajoutée

BIM et Maquette numérique 3D : Projet de I'’échangeur de Ben Yekhlef
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Creation de la valeur ajoutée
BIM et Maquette numérique 3D : Projet de I'échangeur de Ben Yekhlef




Creation de la valeur ajoutée
BIM et Maquette numérique 3D : Projet de I'échangeur de Ben Yekhlef




Merci de votre attention !
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